3.b)
O(t) = P(y(t)) avec y'(t) = P(y(?))

d

(1) = 2 Py(t) = P'(y(t)) < y'(1)

(1) = P'(y(t)) x P(y(t)) car y'(t) = P(y(t))

() = P'(y(t)) x B(y(t))
JUSTIFIER !!! Si P(y(t)) # 0, on peut diviser par ®(t) :

') S :
VERIFIER !!!CID(y(t)) = P'(y(t)) et d'apres 3.a, Yy e [1,3], P'(y(t)) <A

Donc, on obtient :

<A

Soit s une variable d’intégration. En intégrant I'expression précédente,

on obtient :
t / t
/ (I)(S)dsg/ Ads
o P(s) 0

In([@(1)]) — In(|2(0)]) < At

In(|®(t)]) < At + In(|®(0)])
|D(t)] < emPOD A

[2(1)] < |®(0)]e™



